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PROGRAMACION DE INTERFACES

APUNTE CONTROL DE MOTORES PASO A PASO BIPOLAR CON DRIVER POLOLU A4988

Definicion “driver”

Un driver de motor es una etapa de potencia que permite controlar de manera simple los pasos del motor.

Driver Pololu A4988

El Pololu A4988 permite utilizar un motor paso a paso bipolar mediante la configuracion de micropasos,
limite de corriente, proteccion por sobrecorriente y sobretemperatura. Funciona entre 8V y 35V, puede
suministrar hasta aproximadamente 1A por bobina, y con la refrigeracion adecuada hasta 2A por bobina.
Siempre utilizar con disipador.

Conexionado

notor power supply

*|vDD

microcontroller

GND

logic power supply
(3-5.5V)




UNIVERSIDAD NACIONAL
DE TRES DE FEBRERO

UNTREF

rewrew

W e W
" F EE R AR R EEEOEE R EE
L B B B B B B B O
OB OB A OF OB R OF W B A WA
L N L B B B B B B B
LI B R LR B B
T T R O T O
LR L B B B B O B B O B B
SRS e
E R OFEOEEEEEEE RN AW
L B B B L B O

L

L R

L o
L
LA
LI

W R W

WO R W

FER W EE AR




UNTREF

UNIVERSIDAD NACIONAL
DE TRES DE FEBRERO

Ejemplo

Dos vueltas de motor en una direccion, espera medio segundo, gira la misma cantidad de pasos en la otra
direccion, vuelve, y esperar.

Caédigo

int pinStep = 3;
int pinDir = 2;
int pinReset = 4;

int speedMotor = 500;
int steps = 400;

void setup () {
pinMode (pinStep, OUTPUT) ;
pinMode (pinDir, OUTPUT) ;
pinMode (pinReset, OUTPUT) ;

digitalWrite (pinReset, HIGH);

void loop () {

digitalWrite (pinDir, LOW) ;
for (int i = 0; i < steps; i++) {

moveMotor (pinStep, speedMotor);

delay (500) ;

digitalWrite (pinDir, HIGH) ;
for (int i = 0; 1 < steps; i++) {
moveMotor (pinStep, speedMotor) ;

delay (500) ;

void moveMotor (int pinStep, int velocidad) {
digitalWrite (pinStep, HIGH);
delayMicroseconds (velocidad) ;
digitalWrite (pinStep, LOW) ;

delayMicroseconds (velocidad) ;



